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|||| XPower 400 MAHROBOTER

Original Installationsanleitung

Lesen und Uberprifen Sie sorgfaltig alle Sicherheitshinweise, Warnungen und VorsichtsmaRnahmen in diesem Handbuch.
Stellen Sie sicher, dass die Maschine korrekt und sicher montiert wurde.
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Montage

Montageanleitung

Dieses Kapitel erklart, wie Sie den Mahroboter einrichten. Bitte lesen Sie die Anleitung vollstandig
durch, bevor Sie mit der Installation beginnen.

Einfithrung

Wir empfehlen, eine Zeichnung lhres Rasens anzufertigen, auf der Sie alle Hindernisse und die Art
und Weise, wie diese geschutzt werden sollen, eintragen. Dies erleichtert die Suche nach einer
guten Position fur die Ladestation und die korrekte Verlegung des Begrenzungskabels um |hren
Garten herum, um Straucher, Blumenbeete usw. zu schitzen. AulRerdem bendtigen Sie einige
Werkzeuge, wie einen Hammer und eine Kabelschneider, Zange oder Schere.

Rasen vorschneiden

Bevor Sie den Mahroboter installieren, mussen Sie lhren Rasen entsprechend vorbereiten.
Schneiden Sie lhren Rasen auf eine Ho6he von 60 mm vor.

> 60 mm I

Einschrankungen beim Schneiden

Der Mahroboter ist mit Kollisionssensoren ausgestattet. Diese erkennen alle starren und festen
Hindernisse, die héher als 100 mm sind, wie Mauern, Zaune und Gartenmobel.

Wenn die Sensoren ein Hindernis melden, halt der Mahroboter an, fahrt zurtck und maht dann in eine
andere Richtung. Als langfristige Losung empfiehlt es sich, das Begrenzungskabel mithilfe des
Lineals entsprechend zu verlegen, um Hindernisse und das Gerat zu schutzen. Verlegen Sie das
Begrenzungskabel so, dass der Mahroboter an keiner Stelle des Mahbereichs weiter als 20 m vom
Begrenzungskabel entfernt ist.
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Der Mahroboter behandelt Baume als gewdhnliche Hindernisse, aber wenn die Wurzeln des Bau
freiliegen und niedriger als 100 mm sind, sollte dieser Bereich mit einem Begrenzungskabel abgeg:
werden, um die Baumwurzel, die Messer und die Hinterrader vor Schaden zu schitzen.

Steine

Wir empfehlen, den Rasen von kleinen (weniger als 100 mm hohen) Steinen sowie von Steinen mit einer ru
oder schragen Kante zu sdubern. Der Mahroboter kénnte versuchen, auf solche Steine zu klettern, anstatt s
Hindernis zu erkennen. Wenn der Mahroboter auf einem solchen Stein stecken bleibt, mussen Sie eingreifer
den Mahvorgang fortzusetzen. Der Kontakt mit Steinen kann zu Schaden an den Messern fuhren.

Hange BN G
Der Mahroboter kann Hange bis zu einer maximalen Steigung oder einem maximalen Gefalle von 40 % befal
Das Begrenzungskabel sollte nie senkrecht zu einer Steigung von mehr als 10 %verlaufen. Lassen

auflerdem einen Streifen von mindestens 2 m zwischen einer Steigung von 10 %o d
steiler und dem Begrenzungskabel. Anderenfalls kann der Méahroboter aufgrund der hoh:
Geschwindigkeit beim Abwartsfahren Uber das Begrenzungskabel fahren, insbesondere auf na
und rutschigem Boden.




Wege, Einfahrten und StraRen

Wenn eine erhéhte Einfahrt Ihren Rasen kreuzt, halten Sie den Mahroboter besser von der Einfahrt
mit Hilfe des Begrenzungskabels weg.

Lassen Sie einen Sicherheitsabstand von 30 cm zwischen Einfahrt und Begrenzungskabel.
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Wenn die Einfahrt und der Rasen auf gleicher Hohe liegen, kénnen Sie das Begrenzungskabel
verwenden, um einen Korridor zu schaffen. So kann |hr Mé&hroboter die Einfahrt Uberqueren und die
gegenuberliegende Rasenflache erreichen.
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Unebene Rasenfliachen

Unebene Rasenflachen kénnen dazu fahren, dass die Messer den Boden beruhren. Wir
empfehlen, den Rasen vor dem Einsatz Ihres Mahroboters zu glatten oder unebene Bereiche mit dem
Begrenzungskabel auszuschlief3en.

Aufstellort der Ladestation
Packen Sie den Karton aus und nehmen Sie dann die Teile der Ladestation heraus. Bauen Sie die
Ladestation in der folgenden Reihenfolge zusammen.

Saule einsetzen
(achten Sie auf den korrekten Winkel)

Standflache vor  Standflache nach dem

Vollstéandig montiert

dem Ausklappen Ausklappen

Finden Sie dann die beste Position fur Ihre Ladestation. Beachten Sie, dass die Ladestation einen
permanenten Anschluss an das Stromnetz benétigt, berlcksichtigen Sie auch die Lage der
nachstgelegenen Steckdose.

Um sicherzustellen, dass der Mahroboter problemlos zur Ladestation zurtickkehren kann, lassen Sie 15
m geraden Draht vor und 30 cm auf der dem Mahbereich zugewandten Seite frei. Stellen Sie die
Ladestation an einem schattigen Ort auf, da eine niedrigere Temperatur wahrend des Ladens fur den
Akku von Vorteil ist.

Wichtig: Stellen Sie die Ladestation eben und flach auf, nicht in unmittelbarer Nahe von Teichen, Pools
oder Treppen. Wir empfehlen einen geeigneten Schutz vor Witterungseinflissen, zum Beispiel eine
Robotergarage.

Stellen Sie die Ladestation nicht zu nahe an einem Hang auf, wie z.B. auf einem Hugel oder in einer
Senke. Vermeiden Sie eine Neigung von mehr als 5° nach links und rechts.

Das Dreieckssymbol muss sich auf
_— der Innenseite des Rasens befinden.

~

>0.5m N J
Wenn |Ihr Rasen weich oder uneben ist, empfehlen wir, den Bereich um die Ladestation herum mit
einem Rasenschutzgitter abzustitzen. Anderenfalls kann die wiederholte Belastung durch die
Hinterrader den Rasen beschadigen.
Sobald die Position der Ladestation bestatigt und der Stromanschluss gelegt ist, schliel3en Sie sie bitte
noch nicht am Stromnetz an. SchlieRen Sie alle Begrenzungsarbeiten ab, bevor Sie die Ladestation am
Stromnetz anschlieRen.

Begrenzungskabel verlegen

Wir empfehlen dringend, den Rasen auf 60 mm oder weniger zu mahen, bevor Sie das
Begrenzungskabel verlegen. Das Eingraben des Begrenzungskabels ist optional. Doch je naher Sie das
Begrenzungskabel am Boden verlegen, desto geringer ist die Gefahr, dartber zu stolpern oder es beim
Mahen des Rasens zu beschadigen.

Verwenden Sie das mitgelieferte Lineal, um den erforderlichen Abstand von 30 cm zwischen Kabel und
Hindernissen einzuhalten.
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Der empfohlene Abstand zwischen zwei Pflécken betragt etwa 80 cm auf gerader Linie und
weniger in engen Kurven. Achten Sie darauf, dass Haken und Kabelschlitz der Pflécke immer zur
AuRenseite der Begrenzung zeigen. Schon nach kurzer Zeit ist das Kabel mit Gras bewachsen. Da die
Spannung nur 32 V betragt, besteht keine Gefahr eines Stromschlags.

Wenn Sie die Pflocke zum ersten Mal einsetzen, schlagen Sie sie nicht vollstandig in den Boden ein.
Verwenden Sie einen leichten Hammer, um sie ein wenig einzuschlagen. Platzieren Sie die
Befestigungspflécke im korrekten Abstand zur Rasenkante (30 cm) und Hindernissen auf dem
Rasen.

Blumenbeete

Verwenden Sie das Begrenzungskabel, um Blumenbeete aus dem Schnittbereich auszuschlieRen. Es
gibt zwei Moéglichkeiten fur die Verlegung der beiden Langen des Begrenzungskabels zwischen
Blumenbeet und aufderer Begrenzung:

1) Halten Sie einen Abstand von mehr als 5 cm zwischen den parallelen Kabeln ein. Auf diese Weise
erkennt der Mahroboter das Begrenzungskabel als ein gewoéhnliches Hindernis. Beim Mahen
Jprallt” er wie gewohnt daran ab. Wenn er dem Begrenzungskabel zurlck zur Ladestation folgt,
nimmt er den Umweg um das Blumenbeet.

2) Alternativ halten Sie einen Abstand zwischen den beiden parallelen Dréhten unter 5 cm.
Kreuzen Sie die Drahte nicht — siehe unten. Auf diese Weise erkennt der Mahroboter die Drahte nicht
und fahrt ungehindert Uber sie hinweg. Fur diese Option mussen Sie ein Hindernis auf das
Begrenzungskabel um das Blumenbeet legen. Setzen Sie das Hindernis, z. B. einen groen Stein oder
einen Pfahl, in die Nahe von Position A, wie in der Abbildung unten dargestellt. Das Hindernis
muss von einer flachen Flache von etwalm x1 m umgeben sein, ohne jegliche Schragen. Dieses
Hindernis ermdglicht es dem Mahroboter, den Kreis zu verlassen.
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Wenn Sie die Pflocke zum ersten Mal einsetzen, schlagen Sie sie nicht vollstandig in den Boden ein.
Verwenden Sie einen leichten Hammer, um sie ein wenig einzuschlagen. Platzieren Sie die
Befestigungspflécke im korrekten Abstand zur Rasenkante (30 cm) und Hindernissen auf dem
Rasen.

Teiche und Pools

Der Mahroboter ist zwar gegen Regen und Spritzwasser geschutzt, aber wenn er untergetaucht wird,
kénnen die elektronischen Teile schwer beschadigt werden.

Daher mussen Mahbereiche unbedingt von Teichen ferngehalten werden. Als zusatzliche
Sicherheit empfehlen wir, einen Zaun um den Teich zu errichten.

Inventar und Garage

Wenn Sie einen Begrenzungskorridor innerhalb Ihres Arbeitsbereichs angelegt haben, sollte dieser
mindestens 2 m breit und maximal 8 m lang sein.

Wenn ein Korridor zu schmal oder zu lang ist, kann der Mahroboter méglicherweise nicht von einem
Ende zum anderen navigieren.




Begrenzungskabel an der Ladestation anschliefen

Verlegen Sie den Begrenzungskabel unter der Vorderseite der Ladestation und schlieRen Sie das
Ende des Kabels am linken (schwarzen) Anschluss mit der Kennzeichnung ,F* (Front) an. Nachdem
Sie das Kabel um den Garten gelegt haben, schlieRen Sie das andere Ende am rechten
(roten) Anschluss mit der Kennzeichnung ,B” (Back —Ruckseite)an.

Nach der Erstinstallation verbleibt der Mahroboter in der Ladestation, bis der Akku vollstandig
aufgeladen ist.

Das erfolgreiche Andocken und Aufladen zeigt an, dass Sie eine geeignete Position fur die
Ladestation gefunden haben. Sie kénnen nun die Befestigungspflocke vollstandig in den Boden
einschlagen.

Achten Sie darauf, dass Sie das Uberschussige Kabel, das unter der Ladestation liegt, nicht
beschéadigen oder knicken.

Setzen Sie den Akku in das Gerat ein und vergewissern Sie sich, dass er fest sitzt, dann schlieRen Sie
den Netzstecker an einer ordnungsgemaR installierten Steckdose an. Sobald die blaue LED bestatigt,
dass alles in Ordnung ist, testen Sie die Funktion des Mahroboters.

Uberprufen Sie die LED regelmaRig, um zu gewahrleisten, dass die Befestigung des
Begrenzungskabels die Verbindung nicht beeintrachtigt hat und das Signal Slan  derLadestation
anzeigt. Stellen Sie den Mahroboter dann in den Arbeitsbereich, einige Meter neben die
Ladestation. Stellen Sie den Hauptschalter auf ,ON” und Uberprufen Sie, ob das SI-Signal im

Bedienfeld leuchtet. Drucken Sie die Tasten und @, um den PIN-Code auszuwahlen, dann
drucken Sie , um ihn zu bestatigen. Der Standard-PIN-Code lautet ,0000”.

Drucken Sie und . Einige Sekunden spéater sollte der Mahroboter automatisch in die

Ladestation zurtckkehren, indem er das Begrenzungskabel findet und ihm entgegen dem
Uhrzeigersinn folgt. Wenn der Mahroboter nicht korrekt andockt, stellen Sie die Ladestation an
eine geeignetere Stelle.

TS

Sobald das Gerat angedockt ist, wird im Display ,Laden” angezeigt und die Anzeigen Slund S2
an der Ladestation blinken abwechselnd. Dies zeigt an, dass der Akku korrekt geladen wird.



Signal wahlen

Hinweis: Das Standardsignal ist S1; es ist nicht nétig, das Signal zu andern, wenn eskein
Storsignal von den Nachbarn gibt.
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Wenn |hr Nachbar denselben Méahroboter verwendet, missen Sie einen Abstand von 05 m
zwischen |hrem und dem Begrenzungskabel lhres Nachbarn einhalten, damit sich die beiden
Gerate nicht gegenseitig stéren. Achten Sie darauf, dass lhre Ladestation mindestens 10 m von den
Begrenzungskabeln lhres Nachbarn entfernt ist und dass beide Produkte unterschiedliche Signale
verwenden. Bitte lesen Sie den Abschnitt ,Signal wahlen”, um das Signal Sloder S2 fur Ihre Installation
auszuwahlen.

1. Drucken Sie die Taste ,Signal” an der Ladestation, damit wechselt die Anzeige zu S2.

2. Drucken Sie die Taste ,S2" auf dem Bedienfeld, damit schaltet die Anzeige zu S2 um.

>10 m
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Bedienfeld

Menii entsperren
Wenn Sie |lhren Mahroboter einschalten, wird nach Eingabe des voreingestellten PIN-Codes

,0000” das Menu im Display angezeigt.

WILLKOMMEN

PIN EINGEBEN

* 0 — —

PIN EINGEBEN

* K Kk x

Status des Mahers

Sta:ndby

12=22 15: 24 80%

Datum und: Uhrzeit des
Mahers

Akku-Ladezustand des
Mahers



Tastenbelegung im Bedienfeld
Auswahltaste des Begrenzungskabelsignals S1und S2.

Aktuelles Signal Aktuelles Signal
ist S1 ist S2
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Taste Spiralméahen

Wenn Sie die Spiralmahtaste drticken, wird der Mahroboter in die Spiralmahfunktion versetzt. Im
Display wird ,Spiral mowing is activated” (Spiralméahen ist aktiviert)angezeigt und der Mahroboter méaht
in Spiralen.

Der Mahroboter verlasst den Spiralmodus automatisch, wenn der Sicherheitssensor (Hebe- oder
Kollisionssensor) ausgelést wird. Wenn sich der Mahroboter dem Begrenzungskabel nahert,
verlasst er die Spiralbewegung ebenfalls automatisch.

Spiralmahen
ist aktiviert

0\
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Taste zum Aktivieren/Deaktivieren von Bluetooth

Die Bluetooth-Funktion des Mahroboters kann Uber die Bluetooth-Taste aktiviert/deaktiviert
werden. Wenn die Bluetooth-Funktion deaktiviert ist (die LED der Bluetooth-Taste ist erloschen), wird auf
dem Bildschirm ,BLE is OFF” (BLE ist aus) angezeigt. Dricken Sie dann die Bluetooth- Taste, wird die
Funktion aktiviert (die LED der Bluetooth-Taste leuchtet) und auf dem Bildschirm wird ,BLE is ON, Not
connected” (BLE ist an, nicht verbunden) angezeigt. Nachdem der Mahroboter mit dem Handy
verbunden ist (bitte lesen Sie das App-Handbuch zur weiteren Verwendung der App), wird auf dem
Bildschirm ,BLE is ON, Connected” (BLE ist an, verbunden)

angezeigt und die LED der Bluetooth-Taste blinkt.

BLE ISTAUS
AN
BLE IST AN BLE IST AN
KEINE VERBINDUNG VERBINDET

Vor dem Starten lhres Mahroboters

Bitte fuhren Sie die nachstehenden Schritte aus, um die Zeiteinstellung vor dem Start |hres
Mahroboters anzupassen.

Drucken Sie gﬂ, um das ,Einstellungsmenu” aufzurufen. Es gibt sechs Einstellungen im
Hauptmeni des Méahroboters, und zwar ,Work time setting” (Arbeitszeit einstellen), ,Daily mowing

time setting” (Tagliche Méahzeit einstellen), ,Start mowing time setting” (Mé&hzeit starten), ,System
language setting” (Systemsprache einstellen), ,System date setting” (Systemdatum einstellen)und
,System time setting” (Systemzeit einstellen).

12

Arbeitszeit einstellen

Es gibt zwei Optionen fur die Einstellung der Arbeitszeit. Im Modus ,Daily mowing” (Taglich
mahen) arbeitet der Mahroboter jeden Tag zu einer bestimmten Startzeit mit einer festgelegten
Dauer. Im Modus ,APP” kénnen Sie fur jeden Tag eine individuelle Start- und Endzeit einstellen.
Verwenden Sie die Tasten und @, um den Arbeitszeitmodus auszuwéahlen. Sobald die
Einstellung abgeschlossen ist, dricken Si, um sie zu bestatigen.

= MAHZEITIN = MAHZEITIN
== <Té&gliches Mahen > < APP >

Hinweis: Sobald Sie die Arbeitszeit Uber die App eingestellt haben, wird die Zeit mit dem Méahroboter
synchronisiert und der Mahmodus wechselt automatisch in den ,App-Modus”. Fur die detaillierte
Zeiteinstellung der App lesen Sie bitte das App-Handbuch.

Taglichen Mahzeit einstellen (wenn ,Daily mowing” (Taglich mahen)aktiviert ist)
Wenn der Mahroboter im ,Taglichen Mahmodus” arbeitet, kénnen Sie die tagliche Mahdauer

einstellen. Mit den Tasten @ und @ erhdhen bzw. verringern Sie die Zeitdauer. Sobald die
Einstellung abgeschlossen ist, dricken Sie zur Bestatigung.

TAGLICH MAHE
ICH 23.5 STUNDEN

Startzeit zum Maihen einstellen (wenn ,Daily mowing” (Taglich mahen) aktiviert
ist)

Wenn der Mahroboter im ,Taglichen Mahmodus” arbeitet, konnen Sie die Startzeit des taglichen
Mahens einstellen. Mit den Tasten und andern Sie die Startzeit; dricken Sie nach der
Einstellung zur Bestatigung.

MAHBEGINN UM
01:00

Systemsprache einstellen
Zum Einstellen der Systemsprache verwenden Sie die Tasten und .
andern. Sobald die Einstellung abgeschlossen ist, driicken Sie zur Bestatigung.

um die Sprache zu

=_ [ICHSPRECHE
- DEUTSCH

Systemdatum einstellen
Zum Einstellen des Systemdatums verwenden Sie die Tasten und @ Sobald die Einstellung
abgeschlossen ist, dricken Sie zur Bestatigung.

= DAS DATUM LAUTET
=" 2021—-12-22
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Systemzeit einstellen
Zum Einstellen der Systemzeit verwenden Sie die Tasten und . Sobald die Einstellung
abgeschlossen ist, dricken Sie zur Bestatigung.

DIE UHRZEIT LAUTET
16: 19

PIN-Code zurucksetzen

Es gibt zwei Moglichkeiten, den PIN-Code des Mahroboters zu andern, entweder Uber die App

oder im Bedienfeld. Wenn Sie den PIN-Code im Bedienfeld dndern, entsperren Sie bitte zunachst

das Gerat und halten Sie dann @ gedruckt, bis Sie den Signalton des Mahroboters héren. Dann
dricken Sie , um das Einstellungsment fur den PIN-Code aufzurufen. Stellen Sie den PIN-
Code mit und @ ein, dann drucken Sie zur Bestatigung.

ALTE PIN EINGEBEN
* * * *

NEUE PIN EINGEBEN
* * * *

NEUE PIN WIEDERHOLEN
* * * *

NEUE PIN WURDE
GESPEICHERT

Schnitthéhe einstellen
Die Schnitthéhe wird durch Drehen des Einstellrads oben auf dem Gerat eingestellt. Die

Schnitthéhe kann von 20 mm bis 60 mm eingestellt werden.

HINWEIS!

Wir empfehlen, den Rasen mit einem gewéhnlichen Rasenmaéaher oder Trimmer unter
60 mm zu schneiden, bevor Sie den Mahroboter einsetzen. So gewahrleisten Sie die
optimale Leistung.

Mahen beginnen

Nachdem Sie die Zeiteinstellungen vorgenommen haben, kénnen Sie lhren Mahroboter nun

starten.

1. Drucken Sie um das Menu zur Eingabe des PIN-Codes aufzurufen und st und @ ein.
Dann drtcken Sie zur Bestatigung.

2. Drucken Sie und , damit nimmt der Mahroboter seine Arbeit auf.

& %
S “,
N
R
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Ruckkehr zur Ladestation
1. Drucken Sie um das Menu zur Eingabe des PIN-Codes aufzurufen und sund @ ein.

Dann drUckee Ir Bestatigung.

2. Drucken Sie und , damit kehrt der Mahroboter zur Ladestation zuruck.

Not-Aus
Drucken Sie die Stopptaste, um den Mahroboter jederzeit anzuhalten.

[stor
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Technische Daten

Modell XPower 400
Max. Mahbereich 800 m?
Akku 20V / 2000 mAh

Schaltnetzteil

Eingang: 100 - 240 V/AC,
50/60 Hz, 36 W
Ausgang: 24 V/DC === ,15 A

Netzteil Modell*

FY2401500S1/
FY240150052/

FY2401500S3
Mahdauer pro Akkuladung 80 min
Nennspannung 20V
Nennleistung 42 W
Leerlaufdrehzahl 3500 U/min
Schnittbreite 18 cm
Schnitthéhe Ca. 20 - 60 mm
Ladezeit 90 Minuten
Messer 846210
Gewicht 8,4 kg
Frequenzband 0 -148,5 kHz
Sendeleistung 58,93 dBUA/m

Bluetooth-Frequenz
Band/Leistung

2402 - 2480 MHz/0,3 dbm

Maximaler Schalldruckpegel

L,,=53 dB,K=3 dB

Maximaler Schallleistungspegel

L,.=64 dB, K=3 dB

Schutzklasse:

Mahroboter IPX5
Schaltnetzteil IP67, Stecker IP44
Ersatzteile

Ersatzmesser 3 Stuck
Begrenzungsstifte 120 Stuck
Begrenzungskabel 100 m
Steckverbinder 3 Stuck

* WARNUNG: Verwenden Sie zum Aufladen des Akkus nur das abnehmbare Netzteil, das mit

diesem Gerat geliefert wird.

Wartung und Lagerung

Wartungsarbeiten, die nicht in dieser Anleitung beschrieben sind, missen von einem autorisierten
Kundendienst durchgefuhrt werden. Verwenden Sie nur Originalteile.

Wartung

Uberprifen und reinigen Sie lhren Mahroboter regelmaRig und tauschen Sie verschlissene Teile
aus. Verwenden Sie vorzugsweise eine trockene Blrste, ein feuchtes Tuch oder ein angespitztes
Stuck Holz.

Wenn Sie diese Wartungsanleitung befolgen, kénnen Sie die Lebensdauer Ihres Mahroboters
verlangern.

Lebensdauer des Akkus
Der Mahroboter verfugt Gber einen wartungsfreien Li-lonen-Akku mit einer geschatzten
Lebensdauer von mehr als 2 Jahren (je nach Behandlung und Nutzung).

Aufbewahrung im Winter
Bewahren Sie Mahroboter, Ladestation und Netzteil im Winter an einem trockenen Ort auf.
Wir empfehlen einen Schuppen, eine Garage oder vorzugsweise einen Innenraum. Bereiten
Sie |hr Gerat wie folgt auf die Uberwinterung vor:
1. 2. 3.adlénsSie den Akku vollstandig auf. Stellen
Sie den Hauptschalter auf ,OFF”. Reinigen Sie lhren M&hroboter grundlich.
Ziehen Sie den Stecker des Netzteils aus der Steckdose.
Trennen Sie das Netzteil von der Ladestation.
Trennen Sie das Begrenzungskabel von der Ladestation. Reinigen Sie die Ladestation. Das
Begrenzungskabel kann drauf3en bleiben. Sie mussen das Kabel jedoch unbedingt vor
Korrosion schutzen. Wir empfehlen ein wasserfreies Fett oder ein geeignetes Dichtungsband.
Falls verfugbar, verpacken Sie das Produkt wieder in der Originalverpackung.
Alternativ bietet unser Kundendienst einen Winterservice fur Ihr Gerat an. Dieser umfasst eine
Uberprifung aller Teile und —falls verfiigbar —ein Software-Upgrade.

Frihlingsvorbereitungen

Nach der Uberwinterung reinigen Sie die Ladekontakte des Mahroboters und der Ladestation.
Verwenden Sie dazu feines Schleifpapier oder eine Messingburste. So erreichen Sie die beste
Ladeeffizienz und vermeiden Stérungen beim Laden.

Gehause reinigen

Warnung —Vergewissern Sie sich, dass der Hauptschalter auf OFF steht.

Da Ihr Mahroboter batteriebetrieben ist, mussen Sie bei der Reinigung vorsichtig vorgehen.
Entfernen Sie groben Schmutz mit einer weichen Burste. Verwenden Sie fur eine intensive
Reinigung eine Handbrause mit einem milden Haushaltsreiniger. Wischen Sie alle Rickstande
nach der Reinigung mit einem feuchten Tuch ab.

Entsorgung

Um die Umwelt zu schonen, entsorgen Sie das Produkt bitte ordnungsgemaR, wenn es das Ende
seiner Nutzungsdauer erreicht hat, und nicht im Hausmull. Informationen Uber Sammelstellen und
deren Offnungszeiten erhalten Sie bei lhrer Gemeindeverwaltung.

Lithium-lonen-Akkus schadigen die Umwelt durch unsachgemafe Entsorgung.

Nehmen Sie den Akku vor der Entsorgung aus dem Produkt heraus. Batterien/Akkus durfen nicht
Uber den Hausmull entsorgt werden. Sie kénnen giftige Schwermetalle enthalten und unterliegen
den Vorschriften zur Behandlung von Sondermdlll. Bitte entsorgen Sie Akkus und Batterien
entsprechend den értlichen Vorschriften.
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Akku auswechseln

Die tatsachliche Lebensdauer des Akkus hangt von der Nutzung und den Umgebungsfaktoren ab,
betragt jedoch in der Regel mehrere Jahre. Um den Akku auszutauschen, befolgen Sie bitte die
nachstehenden Hinweise.

1. Vergewissern Sie sich, dass der Hauptschalter ausgeschaltet ist.

2. Ziehen Sie den Akku heraus und trennen Sie ihn vom Mahroboter.

Unterseite reinigen

Vergewissern Sie sich, dass der Hauptschalter auf OFF steht, der Akku herausgenommen wurde
und die Klappe fest verriegelt ist. Wenn Sie den Akku herausnehmen, tragen Sie bitte
Schutzhandschuhe und drehen Sie den Mahroboter auf die Seite, um an die Unterseite zu
gelangen. Reinigen Sie den Messerhalter und den Rahmen mit einer weichen Burste oder einem
feuchten Tuch. Der Mahroboter kann mit einem Gartenschlauch vom Staub befreit werden.
Verwenden Sie jedoch keinen Hochdruckreiniger, um Wasser auf das Akkufach im hinteren Teil
des Mahroboters zu spritzen.

Drehen Sie den Messerhalter, um zu Uberprufen, ob er sich frei bewegt. Achten Sie darauf, dass
sich die Messer auf ihren Zapfen drehen kénnen und dass kein Gras sie behindert.

=
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Kontakte und Ladestege reinigen

Reinigen Sie Kontakte und Ladestege |hres Mahroboters und der Ladestation mit Stahlwolle,
Metallreiniger oder sehr feinem Schmirgelpapier. Entfernen Sie jeglichen Schmutz, Laub oder
Grasschnitt rund um die Kontakte und Ladestege, um effizientes Laden zu gewahrleisten.

Messer umdrehen oder auswechseln

WARNUNG!
Vergewissern Sie sich, dass der Mahroboter vollstandig ausgeschaltet ist, bevor Sie
die Messer reinigen, einstellen oder auswechseln. Tragen Sie stets Schutzhandschuhe.

WARNUNG!

Verwenden Sie beim Auswechseln immer die empfohlenen Ersatzmesser und

Messerbefestigungen, um eine maximale Mahleistung und die Sicherheit zu
gewahrleisten.

Ihr Mahroboter hat drei Messer, die am Messerhalter befestigt sind.

Sofern diese Messer nicht durch harte Hindernisse beschadigt werden, halten sie bei taglichem
Gebrauch bis zu funf Monate.

Wir empfehlen eine wochentliche Inspektion der Messer und der Befestigungsschrauben.
Beachten Sie, dass die Messer zweischneidig sind. Wenn die erste Seite stumpf wird, I6sen Sie
die Befestigungsschraube und drehen Sie das Messer um, dann befestigen Sie sie erneut.
Uberprifen Sie, ob sich das Messer frei bewegt.

Ein Satz Ersatzmesser ist im Lieferumfang des Mahroboters enthalten. Weitere Messer kénnen Sie
Uber den Kundendienst erwerben.

Tauschen Sie stets alle drei Messer gleichzeitig aus, um die bestmdgliche Leistung lhres Geréats zu
gewahrleisten. Verwenden Sie nur vom Hersteller empfohlene Ersatzteile.

HINWEIS: Wenn Sie die Messer entfernt/ausgetauscht haben, vergewissern Sie sich, dass
die Schraube fest angezogen ist und das Messer sich frei bewegt.

Ersatzteilliste
Falls Sie Ersatzteile oder Unterstutzung fur Ihr Gerat bendtigen, wenden Sie sich bitte an unseren
Kundendienst.
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Fehlersuche

Der Miahroboter kann nicht an der Ladestation andocken

. Uberprifen Sie, ob das Begrenzungskabel vor und unter der Ladestation in einer geraden
Linie verlauft.

. Vergewissern Sie sich, dass die Ladestation, wie in diesem Handbuch beschrieben, korrekt
aufgestellt ist.

Der Mahroboter fahrt beim Mahen oder beim Verfolgen des

Begrenzungskabels zuriick zur Ladestation im Kreis

. Vergewissern Sie sich, dass kein Stromkabel parallel und in unmittelbarer Nahe des
Begrenzungskabels verlauft. Verlegen Sie ggf. das Begrenzungskabel neu.

. Uberprifen Sie, ob ein Vorderrad blockiert ist.

. Wenn ein Nachbar einen dhnlichen Mahroboter hat, kénnen sich die Signale gegenseitig
stéren. Versuchen Sie, Ihre Ladestation und den Mahroboter auf das alternative
Begrenzungssignal von S1 auf S2 einzustellen.

. Der Antriebsmotor kénnte beschéadigt sein, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Der Mahroboter macht Gerausche

. Qberprufen Sie die Befestigungsschrauben der Messer; ziehen Sie sie ggf. nach.

. Uberprufen Sie die Messer auf Schaden; tauschen Sie sie ggf. aus.

. Das Gras ist moglicherweise zu hoch. Versuchen Sie, die Schnitthéhe zu erhéhen oder
mahen Sie den Rasen zuerst mit einem normalen Rasenmaher.

. Ausfall des Mahmotors, wenden Sie sich bitte an den Kundendienst.

Der Mahroboter bleibt in der Ladestation oder kehrt dorthin zuriick,

wenn Sie die START-Taste driicken

. Uberprufen Sie, ob der Mahroboter die programmierte Arbeitszeit fur diesen Tag bereits
beendet hat.

. Der Akku ist schwach, der Mahroboter muss aufgeladen werden. Stellen Sie das Gerat in

die Ladestation.
L]

LED-Signalanzeige an der Ladestation

'S
r= —
e ) @\/l S1/S2-Anzeige leuchtet.
s1 s2 !_ | Das Signal des Begrenzungskabels ist in Ordnung.
.el: H' - — —d
)
G [— — 1
o o @ ®x S1/52-Anzeige blinkt.
L& o> | Begrenzungskabel unterbrochen, kein Signal.
=2
. —
S
& »
s1 S2 S1/S2-Anzeigen blinken zusammen.
Der Mahroboter wird in der Ladestation geladen.
;/.

20

Fehlerbehebung beim Aufladen

Fehler

Mogliche Ursache

Abhilfe

Keine LED an der
Ladestation

Falscher Kabelanschluss

Uberprufen Sie die
Kabelanschlusse ,F” und ,B”

Netzstrom ist nicht eingeschaltet

Schalten Sie den Netzstrom ein

Sl-oder S2-LED blinkt
separat

Begrenzungskabel gebrochen,
kein Signal

Reparieren Sie das gebrochene
Kabel mit den mitgelieferten
Steckverbindern

Méahroboter ladt nicht

Gerat nicht ordnungsgemaR in der
Ladestation angedockt

Uberprufen Sie, ob das Gerat
vollstandig in der Ladestation
angedockt ist

Uberprifen Sie, ob die Ladestation
eben steht

Die Kontakte des Ladegerats sind

éﬁ%’%gﬁsw die Ladekontakte

Akku ist nicht ordnungsgemaR ein

)fesgzté% Sie den Akku neu ein

Fehlerbehebung beim Mahen

Fehler

Moégliche Ursache

Abhilfe

Keine Stromzufuhr zum
Gerat

Die Hauptschalter wurde nicht
eingeschaltet

Schalten Sie das Gerat ein und
versuchen Sie es erneut

Der Méahroboter hat einen
niedrigen Ladezustand

Setzen Sie das Gerat in die
Ladestation

Das Gerat lasst sich nicht
starten

Zeiteinstellung nicht aktiviert

Wahlen Sie den Zeitplan und
versuchen Sie es erneut

Grasablagerungen unter dem
Méahwerk

Reinigen Sie das Mahwerk mit
einer Burste

Akku ist schwach

Setzen Sie das Gerat in die
Ladestation

Gras zu lang

Mahen Sie den Rasen auf 60 mm

Schnitthéhe ist zu niedrig

Mahen Sie den Rasen auf 60 mm
und erhéhen Sie die Schnitthéhe

Akkutemperatur zu kalt/heiR

Die Betriebstemperatur liegt
zwischen 5 und 45 °C

Begrenzungskabel gebrochen

Reparieren Sie das defekte
Begrenzungskabel

Mahroboter aulRerhalb
des Begrenzungskabels

Begrenzungskabel liegt an einem
Hang

Andern Sie das Begrenzungskabel
und lassen Sie einen gréReren
Abstand zum Hang

Teile des Rasens sind
nicht geméht

Der Méahroboter benétigt mehr
Zeit zum Mahen

Erhéhen Sie die geplante Mahzeit

Gras zu lang

Mahen Sie den Rasen auf 60 mm
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Fehler

Mogliche Ursache

Abhilfe

Méahroboter bleibt im
Rasenbereich stecken

Hindernisse im Rasen

Entfernen Sie Hindernisse im
Rasen

Begrenzungskabel nicht korrekt
verlegt

Andern Sie das Begrenzungskabel,
um Hindernisse auszugrenzen

Kabel vor der Ladestation nicht
ordnungsgeman verlegt

1,5 m gerades Kabel an der
Vorderseite der Ladestation
erforderlich

UbermaRige Vibrationen/
Gerausche

Messer locker

Ziehen Sie die Schrauben fest

Messer beschadigt, eingeklemmt

Wechseln Sie die beschadigten
Messer aus

Das Gras ist moglicherweise zu
hoch

Erhohen Sie die Schnitthohe,
reduzieren Sie sie spater
schrittweise oder mahen Sie den
Rasen zuerst mit einem normalen
Rasenmaher

Ausfall des Schneidmotors

Wenden Sie sich an den
Kundendienst

Mahroboter fahrt im Kreis

Stromkabel verlauft parallel/nah
am Kabel

Verlegen Sie das
Begrenzungskabel neu

Das Vorderrad ist blockiert

Reinigen Sie den Bereich des
Vorderrads

Signal stort den Roboter in der
Nachbarschaft

Wechseln Sie zu dem anderen
Begrenzungssignal (S1/52)

Ausfall des Antriebsmotors

Wenden Sie sich an den
Kundendienst

Verbindungsproblem oder
gebrochenes/geschnittenes
Begrenzungskabel

Reparieren/uberprufen Sie die
Anschlusse an der Ladestation und
das unterbrochene/geschnittene
Begrenzungskabel.

22

23




